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Настоящий документ является методическими рекомендациями по подключению 

модулей контроллера Simbol-300 S-300-XXXX в шины с использованием шинных модулей. 

Шинные модули поставляются комплектно с модулями контроллера                                      

Simbol-300 S-300-XXXX. 

1 Назначение 

1.1 Шинный модуль предназначен для передачи двух питающих напряжений 24 V DC 

и двух интерфейсов RS-485 в соседний шинный модуль путём их последовательного 

соединения через разъемы на плате шинного модуля. 

1.2 Подача питающих напряжений на шинный модуль осуществляется через 

терминальные разъёмы на модуле ввода-вывода контроллера Simbol-300 S-300-XXXX или 

через терминальные разъёмы на модуле центрального процессора S-300-CPU. 

1.3 Подключение интерфейсов RS-485 на шинный модуль осуществляется через 

терминальные разъёмы на модуле ввода-вывода контроллера Simbol-300 S-300-XXXX или 

через терминальные разъёмы на модуле центрального процессора S-300-CPU. 

2 Описание конструкции шинного модуля 

2.1 Каждый модуль ввода-вывода контроллера Simbol-300 S-300-XXXX и модуль 

центрального процессора Simbol-300 S-300-CPU подключается к шинному модулю, который 

закрепляется на дин-рейке шириной 35 мм. 

2.2 Внешний вид шинного модуля для модуля центрального процессора Simbol-300              

S-300-CPU приведен на рисунках 1, 2. 

2.3 Шинный модуль собирается последовательно в шину в зависимости от 

конфигурации схемы. 

 

Рисунок 1 – Шинный модуль для модуля центрального процессора Simbol-300 S-300-CPU. 

Вид слева 
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Рисунок 2 – Шинный модуль для модуля центрального процессора Simbol-300 S-300-CPU. 

Вид справа 

 

2.4 Внешний вид шинного модуля для модулей ввода-вывода контроллера Simbol-300  

S-300-XXXX приведен на рисунках 3, 4. 

 

Рисунок 3 – Шинный модуль для модулей ввода-вывода контроллера Simbol-300                      

S-300-XXXX. Вид слева 
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Рисунок 4 – Шинный модуль для модулей ввода-вывода контроллера Simbol-300                    

S-300-XXXX. Вид справа 

2.5 Внешний вид шинного модуля в сборе с модулем ввода-вывода контроллера 

Simbol-300 S-300-XXXX приведен на рисунке 5. 

 

 

 

Рисунок 5 – Шинный модуль в сборе с модулем ввода-вывода контроллера Simbol-300            

S-300-XXXX 
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Рисунок 6 – Шинный модуль с установленной крышкой и заглушкой 

2.6 На рисунке 6 представлен шинный модуль с установленной крышкой (слева) и 

заглушкой (справа). Они должны быть установлены в начале и конце сборки шины. 

2.7 Крышка и заглушка одинаковые как у шинного модуля для модуля центрального 

процессора Simbol-300 S-300-CPU, так и у шинного модуля для модулей ввода-вывода 

контроллера Simbol-300 S-300-XXXX. 

2.8 Все модули контроллера Simbol-300 S-300-XXXX поставляются в сборе с шинным 

модулем. 

2.9 Для демонтажа модуля контроллера Simbol-300 S-300-XXXX из шинного модуля 

необходимо аккуратно нажать на 2 упора (сверху и снизу) и потянуть модуль контроллера на 

себя. 

2.10 При монтаже модуля контроллера Simbol-300 S-300-XXXX в шинный модуль 

необходимо вставить его в шинный модуль до полной фиксации. 

2.11 На рисунке 7 представлен пример, как монтируются модули контроллера                     

Simbol-300 S-300-XXXX на шинные модули. 

 



 
Шинный модуль                                                                                                                             Simbol-300 

 
Рекомендации по подключению шинного модуля               v 1.0                        26-12-2024 7 

 

 
Рисунок 7 – Пример соединения шинных модулей в сборе 
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3 Схема электрическая принципиальная шинного модуля 

3.1 На рисунке 8 приведена упрощенная схема электрическая принципиальная 

шинного модуля. 

 
Рисунок 8 – Упрощенная схема электрическая принципиальная шинного модуля 

 

3.2 Схема шинного модуля эквивалентна как для модулей ввода-вывода контроллера 

Simbol-300 S-300-XXXX, так и для модуля центрального процессора Simbol-300 S-300-CPU. 

4 Нагрузочная способность шинного модуля 

4.1 Пример организации питания шин и подключения RS-485 представлен на                

рисунке 9. 

4.2 Номинальный ток нагрузки, протекающий через элементы шинного модуля 

(разъёмы, дорожки на печатной плате) не должен превышать 8 А. 

4.3 С учётом пусковых токов рекомендуется рассчитывать количество блоков в шине с 

суммарным током потребления не более 6 А. 
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4.4 При большом количестве модулей ввода-вывода контроллера Simbol-300                   

S-300-XXXX рекомендуется разделять шинные модули на несколько шин с индивидуальным 

питанием каждой шины от внешнего источника питания. Смотрите рисунок 9, Шина 1 и                

Шина 2. 

4.5 При необходимости сборки шин с суммарным током потребления более 6 А 

рекомендуется делать дополнительные промежуточные подключения от внешних источников 

питания. Смотрите рисунок 9, Шина 3, шинный модуль А3.3. 

4.6 При организации дополнительных промежуточных подключений, в цепи питания 

необходимо добавить автоматические выключатели постоянного тока с соответствующим 

номинальным током срабатывания. Смотрите рисунок 9, SF1 ... SF6. 

4.7 Модификации модулей, обозначение КД, сила максимально потребляемого тока, 

допускаемые пульсации постоянного питающего напряжения, пусковой ток представлены в 

таблице 1.  

Таблица 1 – Модификации модулей контроллера 

Модификация 

модуля 

Обозначение КД Сила 

максимально 

потребляемого 

тока, Iп, А, не 

более 

Допускаемые 

пульсации 

постоянного 

питающего 

напряжения, % 

Пусковой ток в 

течение 5 мс, А, 

не более 

1 2 3 4 5 

S-300-CPU МЮЖК.408124.000 DC 0,20 5 0,5 

S-300-CPU-D МЮЖК.408124.000-01 DC 0,20 5 0,5 

S-300-AI8 МЮЖК.408125.000-14 DC 0,45 5 0,5 

S-300-AI16 МЮЖК.408125.000-15 DC 0,80 5 0,5 

S-300-AI8 HART P МЮЖК.408125.000-16 DC 0,15 5 0,5 

S-300-AI16 HART P МЮЖК.408125.000-17 DC 0,20 5 0,5 

S-300-AI4 HART МЮЖК.408125.000-18 DC 0,34 5 0,5 

S-300-AI8 HART МЮЖК.408125.000-19 DC 0,50 5 0,5 

S-300-AO8 МЮЖК.408125.000-06 DC 0,45 5 0,5 

S-300-AO16  МЮЖК.408125.000-07 DC 0,80 5 0,5 

S-300-AO4 HART МЮЖК.408125.000-08 DC 0,30 5 0,5 

S-300-AO8 HART МЮЖК.408125.000-09 DC 0,45 5 0,5 

S-300-RTD6  МЮЖК.408125.000-10 DC 0,11 5 0,5 

S-300-RTD12  МЮЖК.408125.000-11 DC 0,13 5 0,5 
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Продолжение таблицы 1 

1 2 3 4 5 

S-300-TC8 МЮЖК.408125.000-12 DC 0,15 5 0,5 

S-300-TC16 МЮЖК.408125.000-13 DC 0,21 5 0,5 

S-300-DI16 МЮЖК.408125.000-02 DC 0,25 5 0,5 

S-300-DI32 МЮЖК.408125.000-03 DC 0,42 5 0,5 

S-300-DО16 МЮЖК.408125.000-04 DC 0,11 5 0,5 

S-300-DО32 МЮЖК.408125.000-05 DC 0,13 5 0,5 

S-300-RО8 МЮЖК.408125.000 DC 0,17 5 0,5 

S-300-RО16 МЮЖК.408125.000-01 DC 0,30 5 0,5 
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Рисунок 9 – Пример организации питания шин и подключения RS-485
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5 Организация подключения интерфейса RS-485 
 

5.1 Для обеспечения правильной топологии сети с интерфейсом RS-485 необходимо 

выполнить ряд условий: должна быть конфигурация типа «шина», линия связи при 

необходимости может быть согласована терминирующими резисторами. 

5.2 При сборке шин на шинный модуль А1.1 (см. рисунок 9) всегда подключается 

модуль центрального процессора Simbol-300 S-300-CPU, если он задействован в схеме. 

5.3 При сборке шин с резервированием CPU на шинные модули А1.1 и А1.2 (см. 

рисунок 9) всегда подключаются модули центрального процессора Simbol-300 S-300-CPU-D, 

если они задействованы в схеме. 
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